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Ime i prezime udenika tazred

56. F{ATJECANJE MLADIH TEHI\tiene 2At4. godina

Dril,avno natjecanje - PRIMOSTEX
H- kategorija: ROBOTIKA

LJkupno bodova

5..8. RAZRE,D - PRAKTIdNI ZAD ATAK ROBOTIKA

IVAZIV TEME: fgranje robotskim kolicima
Zadatak A: Na polju C pokupi Zeljeznuplodicu, prevezi ju duZ staze do polja D i izbaci vart
staze.

PaZljivo proditaj cijeli zadatak, pa tek tada zapodni sa izradom.
Pravilno organiziraj svoje radno mjesto i sortiraj potrebne elemente za sastavljanj e. Pazi na urednost.

Stazu (vidi skicu) kojom 6eS voziti robotska kolica mole ti pomoii
sastaviti povj erenstvo.
Potrebna su ti robotska kolica sa 2 elektromotora, elektromagnet, 5

tipkala i2 Zaruljice razlidite boje.
Elektromagnet i Zaruljicu montiraj na robotska kolica. Ako je potrebno
od elemenata konstruktorskih kutija sastavi nosade za elektromagne! i
signalne Zazuljice.
Prva Zaruljica (najde56e Zuta) treba signalizirati kretanje robota (od
podetka do kraja programa). Druga Laruljicaukljuduje se istowemeno s

elektromagnetom kada kupi Zeljeznu plodicu. Odnosno, druga Laruljica
pokazuje da se prevoziteret.Izbacivanjem plodice izvan staze iskljuduje
se druga Zaruljica.
Zaruljice se ukljuduju i iskljuduju naizmjenidno u wemenskim
intervalima od0,2 sekunde svijetljenja i 0,4 sekunde pavze.

Sastavi upravljadki pult sa 5 tipkala - jedno zaupravljar$e elektromagnetom i detiri trpkalaza
upravlj anj e robotskim kolicima.
Provjeri ispravnost rada svih spojenih elemenata.
Sastavi progrirm za:upravljarrje robotskim kolicima s elektromagnetom kako bi robotom upravljao
rudno pomo6u tipkala na upravljadkom pultu. Robotskim kolicima omogu6i kretanje u svim
smjerovima: naprijed, nazad, skretanja u lijevo i skretanja u desno. Svaku akciju robotskih kolica
definiraj drugim tipkalom. DrZanjem jednog tipkala radi jedan motor prema naprijed ili prema nazad.
Primjerice, kako bi se kolica gibala prema naprijed treba drlati pritisnuta prednja dvatipkala, a za
gibanje kolica unazad treba pritiskati straZnja dva tipkala. Za sl<retanje naprijed ulijevo treba pritiskati
prednje lijevo tipkalo itd. Kad se tipkalo otpusti kolica trebaju stati.
Provezi robotska kolica od polja C do polja D prevoze6i pritom Zeljeznttplodicu. Nakon izbacivanla
Leljezne plodice wati robotska kolica na polje B.
Zavrijeme voZnje kolica nijednog trenutka kotadima ne smiju si6i sa staze.
Izlaskom iz pro grarra svi izlazi se gase.

Spremi program pod imenom ,,robo_a".
Kako jo5 poboljSati ovaj robotizirani sustav? Ako ima5 ideju poku5aj ju realizirati, a kasnije i
objasniti na predstavljanj, tehnidke tvorevine (obrani rada).
Spremi pobolj Sani program pod imenom,,robo_a l",,sobo _a2" itd.
(Sastavljanje, urednost i preglednost radnog mjesta te uspje5an prolazakvozila stazom uz ispravan
rad signalnih svjetala donose najvi5e 21 bod.)
Pokreni radunalo i program te pokaii povjerenstvu ispravan rad programa.
Pripremaj obranu rada, snimi potrebne fotografije i pripremi dio prezentacije.
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Upute za izradu

Redni
broj

RADNA
OPERACIJA PRIBOR I ALAT UPUTAZA RAD I NAPOMENA

1. Organ izacija r adno g mj e sta sva oprema Pazi na urednost!

2. Sastavljanj e staze elementi od laminata PallJivo pogle daj skicu.

a
J.

S astavlj anj e robotskih
kolica robotska kolica

Ovisno o opremi pripremi
robotska kolica za rad.

4.
Sastavljanje nosada za
elektromagnet i signalne
Laruliice

elementi konstruktorskih
kutij&, po potrebi odvijad

Ovisno o opremi izradi nosad
za elektromagnet i Laruljice.

5.
Mont aZa elektromagneta i
Zaruljica

ovisno o vrsti elemenata
konstruktorske kutije

Ovisno o opremi palljivo
montiraj elektromagnet i
taruljice. Pazi na njihov
poloLal (moraju uvrjek biti
vidliive).

6.

Spaj anj e elektromot ora,
elektromagneta i signalnih
Laruljica sa sudeliem

spojne tice, robotska
kolica, sudelje

Obrati paLqu na redoslijed
izlaza sudelja.

7.
Izrada i spajanje
upravljadkog pulta

elementi konstruktorskih
kutija, spojne tice, tipkala,
sudelie

Obrati paLnju na redoslijed
tipkala i prekidadate
redo slii ed izlaza sudeli a.

8.

Spajanje sudelja s
elektronidkim radunalom i
izvorom struje

radunalo, sudelj e, izvor
struje, prikljudni kablovi i
tice

Pazi na napone i zaltitu od
strujnog ud ara.IJkoliko su
ostali udenici spojeni na tvoj
produLni kabel pazi da ih ne
iskliudi5!

9.

Ukljudivanj e i iskljudivanj e

svih izlaza- provjera
ispravnosti spai ryia

radunalo
Izradi program prema
zadatku.

10.

Programiranje i votrya
robotskih kolica kao u
zadatku

radunalo
Izradi program prema
zadatku.

11.
Spremi program pod
imenom ,rrobo_at'

radunalo, IJSB disk
Spremi na tvrdi disk i IJSB
disk.

12.
Unaprijedi svoj uradak i
spremi pod imenom

,rrobo ill'o
radunalo, tlSB disk

Spremi na tvrdi disk i IJSB
disk. Pazi na vrijeme!

Napomene:
- pui na redoslijed radnih operacija
- vodi brigu o pravilnom rasporedu pribora, materijala i tehnidke dokumertacije na radnom

mjestu

- primjeni mjere za5tite pri radu
- kad si zaw5io/lapozovi povjerenstvo da wednuje tvoj rad
- pripremai obranu rada" snimi potrebne fotografiie

Prostor za bilje5ke i pripremu obrane rada (isplaniraj i zapiii ito tei reti u usmenom
prikazu rada, koristi pozadinu ovog lista)z


