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59. NATtrECAITJE MLAIIIH TEHNICA.RA 2017. godina
Ildavro natjecanje

II - kategorija: ROBOTIKA

5. - 8. RAZREI} - PRAKTICNI ZAI}ATAKROBOTIKA

I{AZMEME: Robo igraEke

Opis:
Sastavi program za automatsko upravljanje robotskim sustavom kako bi se nakonpokretanja
progftlma robotizirano vozilo kretalo stazom pratedi cmu crtu. Aktivacijom svjetlosnog senzora
na watima ona se trebaju otvoriti. Na kraju putanalazi se preprdka koju treba detekiirati
ultrazrrudni senzor, tada se vozilo z-austavlia.

Zad*tak: Roboti zirana kolica i automatska wata

Pailjivo proiitaj cijeli zadatak pa tek tada zapoini sa izradom!
Pravilno organiziraj svoje radno mjesto i sortiraj potrebne elemente za sastavljanje. Pazr na
urednost i redoslijed sastavljanja pojedinih pozicija.
Od elemenata konstrrktorskih kutija, prema priloZenim idejnim shemama montaZe, sastavi
pomidna automatizirana vrata i montiraj ih na podlogu. Pravilno organiziraj svoje radno mjesto i
sortiraj potrebne elemente za sastavljaqie.Pazinaredoslijed sastavljaqiapojedinih pozicija.

Iz svag prihora izdvoji sudelje, napajanje, potrebne *ice i
kablorre. Potrebna su ti robotska kolica sa dva elektromotora,
ultrazvudni ssnzor, ilaruljica ili iaruljice ze *tiviranje foto
senzora wata i dva senzora zapra{enje crne crte. Radi bcljeg
rada senzo ra zapraienje crte moida de5 morati montirati i
jednu ili dvije iaruljice kojima *e5 dodatno osvjetljavati stazu.
Ultrazvudni senzor montiraj s prednje strane kolica" Njegovim
aktiviranjem signalizira se dol azak robotskih kolica na kraj
staze. IrIa prednju stftmu kolica montiraj i dovoljan izvor
svjetlosti za osvjetljayanje fato ssnzora na vratirna.

Stazu (vidi skicu) kojom 6eS yoziti robotska kolica moie ti
pomoii sasteviti povjsrsnstvo" Na stazu pailjivo zaliepi crnu

tralsza, izoliranje koja sluZi za vodenje robota stazom. Paa,bez ikakvih kutova!

Spoji elektromotore robotskih kolica, elektromotor wata i iaru\ice na izlaze sudelja te ispitaj
funkcionalnost. Na ulaze sudelja spoji ultazrrudni i foto senzore. Na izlaz sudelja po potebi spoji
Zaruljice za osvjetljavanle staze i bolji rad foto senzora. Sudelje spoji s radunalom i izvorom
struje.

Provjeri ispravnost rada svih spojenih elemenata.
Sastavi progftlm zaupravllanle vratima i robotskim kolicima kako bi robotiziranim sustavom
upravljalo radunalo. Vrata se prvo pozicioniraju u poloZaj ,,zatvorenooo. Robotska kolica pralaze
put od polja D do polja C pratedi crtu. Predn$ aLaruljicaili Zaruljice trebaju signalizirati kretanje
robota (od podetka do kraja programa). Zangice se ukljuduju i iskljuduju u wemenskim
intervalima od 0,4 sekunde svrjetljeqia i 0,2 sekunde pauze. Dolaskom kolica do vrata (na polju
B) Zaruljice aktiviraju foto senzor, kolica se priwemeno zaustavljaju dok se wata ne otvore. Tada
kolica nastavljaju vohqiu. Kada robotska kolica dodu do ndatamo se zaustavljaju, wata se
zatvarqa, wjetlosna si$alizacije se iskljuduje, svi se izLazi gase.
Robotska kolica nijednog trenutka kotadima ne smiju siii sa staze.
Spremi progrcm pod imenom,drzl"lo'.



Sastavljanje, urednost i preglednost radnog mjesta te uspjesan prolazak vozila stazom uz ispravan
rad wata donose najviSe 45 bodova.
Kalrn joi poboljYati ili pojednostaviti waj robotizirani sustav? Ako ima5 idejupoku3aj ju
realizirati (najvi5e 5 bodova). Na predstavljanju tehnidke tvorevine (obrani rada) - moZeS dobiti
najvi5e 20 bodova). Tada objasni i svoje pobolj5ar{e.
Spremi pobolj5ani program ili programe pod imenom,drzlT _l*, drzl7 2* itd.
Polaeni radunalo i program te pokaii povjerenstvu ispravan rad programa.
Pripremi obranu rada snimi pohebne fotografije ili video te inadrprezentaciju.

I-Ipute za izradu

Redni
broj

RADNA
OPtrRACIJA

PRTBORIALAT TJP{JTA ZA RAD I NAPOMENA

1.

Organi z*crja r adno g mj esta
i sortirutuJe potrebnih
eleme nata za sastavli anj e

elementi
konstruktorskih kutrj a

Za uspje5an rad vatnaje dobra
organizactja.

)
Sastavljanje vrata i
ulvr5iivanje vratarl&
podlogu

elementi
konstrul*orskih
kutrja, Yljci, odvrjad

Sastavljaj prema priloienoj shemi
montaie,

nJ.

Montaila ultrazvu$nog
senzora, foto senzara i
signalnih Earuljice na
robotska kolica

elementi
konstrulrtorskih kutij a

Strogo vodi raduna o poloZaju
elemenata koj e montira5.

4. Pripremi stazu prema skici
staza, traka za
izoliraqie, zid

Tzbjsgd pravs kutove!

5"
Spaj anj e elektrornoto ra i
faruljica na tzlazo sud*lja

vi5etilni kabel, po
potrebi odvij&d,
kliie$ta, sudelie

Obrati painju na redoslijed izlaza
sudelja.

6.
Spajanje tipkala,
ultrazvudn*g i fotosen:zora
naulaze sudelia

vi5eZilni kabel, pc
patrebi advij&d,
khjeSta, suEelje

Obrati painju na redoslijed ulaza
su{elja.

7.
Spajanje sudelja s

elektronidkim ra{unalom i
izvoram struje.

ra{unalo, su6elje,
izvor struje

Pazi na napone i za*tifu od
strujnog udara! ukoliko su ostali
udenici spojeni na tvoj produZni
kabel paz;i da ih ne iskljudi5.

8. Izrada programa: ra6unalo, aplikacija Izradi program? ptrema zadatku.

9
Pokretanjem programa
postavljanje vrata u
pozicuu zatl-roreno

radunalo, vrata,
tipkalo

Izradi program prema zadatku

10.

Kolica prate crtu od polja
D do polja C; iaruljice
trepere

radunalo,
elektramotori,
Zaruliice, senzori

Izradi progftlm? prema zadatk<u.

11.

Aktiviranj em foto senzora
na vratima, kolica se

zaustavljaju, dok se vrata
ne otvore, iaruljice trepere

ralunalo, taraljica,
foto senzot , vr#ta,
kolica

Izradt program, prema zadaku.

IZ, Kad se vrata otvore, kolica
nastavliaiu kretanie

radunalo, tipkalo -
ssnzor?

Izradi program prsma zadatku.

13.

lJltrazvudnom detekcrJ om
zidakolica staju, vrata se

zatvaraiu, sve se iskliuduie

radunalo, iarulj ica,
elektromotor, tipkalo

Izradi program prema zadatku.

14.
Spremi program pod
imenom,,drzl7" radunalo, USB disk Spremi na tvrdi disk i tlSB disk.



15.

unaprijedi svoj uradak i
spremi pod imenom
,r*zl7 _L", drzl7 2" ....

radunalo, I-ISB disk
Spremi na fvrdi disk i IISB disk.
Pazi na vrijeme!

Napomene:
- kad si zavr5iolla, pripremi obranu rad6 aza$mpozovi nastavnika da wednuje tuoj rad
- par:i na redoslijed radnih operacija
- vodi brigu o pravilnom rasporedu pribor4 materijala i tehnidke dokumentacije na radnom

mjestu
- primjeni mjere za5tite pri radu

Kao prostor za biljelke i pripremu obrane rada iskoristi ovaj prostor i pozadine listova (isplanfuaj
i zapi5i Sto 6eS redi u usmenom prikazu rada).


