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H - kategorija: ROBOTIKA

5.- 8. RAZRED - PRAKTICNI ZADATAK ROBOTIKA

NAZIV TEME: Robo igracke

Opis:

Sastavi program za automatsko upravljanje robotskim sustavom kako bi se nakon pokretanja
programa robotizirano vozilo kretalo stazom prateci crnu crtu. Aktivacijom svjetlosnog senzora
na vratima ona se trebaju otvoriti. Na kraju puta nalazi se prepreka koju treba detektirati
ultrazvucni senzor, tada se vozilo zaustavlja.

Zadatak: Robotizirana kolica i automatska vrata

Pazljivo procitaj cijeli zadatak pa tek tada zapocni sa izradom!
Pravilno organiziraj svoje radno mjesto i sortiraj potrebne elemente za sastavljanje. Pazi na
urednost i redoslijed sastavljanja pojedinih pozicija.
Od elemenata konstruktorskih kutija, prema priloZzenim idejnim shemama montaZe, sastavi
pomic¢na automatizirana vrata i montiraj ih na podlogu. Pravilno organiziraj svoje radno mjesto i
sortiraj potrebne elemente za sastavljanje. Pazi na redoslijed sastavljanja pojedinih pozicija.

1z svog pribora izdvoji suéelje, napajanje, potrebne Zice i
kablove. Potrebna su ti robotska kolica sa dva elektromotora,
ultrazvucni senzor, Zaruljica ili Zaruljice za aktiviranje foto
senzora vrata i dva senzora za pracenje crne crte. Radi boljeg
rada senzora za pracenje crte mozda ¢e$ morati montirati i
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wwstiina | / jednu ili dvije Zaruljice kojima ée§ dodatno osvjetljavati stazu.
stazu vijcima |/ . Ultrazvucni senzor montiraj s prednje strane kolica. Njegovim

aktiviranjem signalizira se dolazak robotskih kolica na kraj
staze. Na prednju stranu kolica montiraj i dovoljan izvor
svjetlosti za osvjetljavanje foto senzora na vratima.
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Stazu (vidi skicu) kojom ¢e§ voziti robotska kolica moZe ti
pomoc¢i sastaviti povjerenstvo. Na stazu pazljivo zalijepi crnu
traku za izoliranje koja sluzi za vodenje robota stazom. Pazi, bez ikakvih kutova!
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Spoji elektromotore robotskih kolica, elektromotor vrata i Zaruljice na izlaze sudelja te ispitaj
funkcionalnost. Na ulaze sucelja spoji ultrazvuéni i foto senzore. Na izlaz sucelja po potrebi spoji
zaruljice za osvjetljavanje staze i bolji rad foto senzora. Sucelje spoji s raéunalom i izvorom
struje.

Provjeri ispravnost rada svih spojenih elemenata.

Sastavi program za upravljanje vratima i robotskim kolicima kako bi robotiziranim sustavom
upravljalo ra¢unalo. Vrata se prvo pozicioniraju u poloZaj ,,zatvoreno®. Robotska kolica prolaze
put od polja D do polja C prateci crtu. Prednja zaruljica ili Zaruljice trebaju signalizirati kretanje
robota (od poéetka do kraja programa). Zaruljice se ukljutuju i iskljuduju u vremenskim
intervalima od 0,4 sekunde svijetljenja i 0,2 sekunde pauze. Dolaskom kolica do vrata (na polju
B) Zaruljice aktiviraju foto senzor, kolica se privremeno zaustavljaju dok se vrata ne otvore. Tada
kolica nastavljaju voznju. Kada robotska kolica dodu do zida tamo se zaustavljaju, vrata se
zatvaraju, svjetlosna signalizacije se iskljucuje, svi se izlazi gase.

Robotska kolica nijednog trenutka kota¢ima ne smiju siéi sa staze.

Spremi program pod imenom ,,drz17.




Sastavljanje, urednost i preglednost radnog mjesta te uspje$an prolazak vozila stazom uz ispravan
rad vrata donose najvise 45 bodova.
Kako jos poboljsati ili pojednostaviti ovaj robotizirani sustav? Ako ima$ ideju pokusaj ju
realizirati (najvise 5 bodova). Na predstavljanju tehnicke tvorevine (obrani rada) — moze$ dobiti
najvise 20 bodova). Tada objasni i svoje poboljsanje.
Spremi poboljSani program ili programe pod imenom ,,drz17 1%, drz17 2 itd.
Pokreni racunalo i program te pokazi povjerenstvu ispravan rad programa.
Pripremi obranu rada, snimi potrebne fotografije ili video te izradi prezentaciju.

Upute za izradu

Redni | RADNA
broj | OPERACIJA PRIBOR I ALAT UPUTA ZA RAD I NAPOMENA
.Orgaplza'cg a radnog mjesta elementi Za uspjesan rad vazna je dobra
1. 1 sortiranje potrebnih . .. SN
.. konstruktorskih kutija | organizacija.
elemenata za sastavljanje
Sastavljanje vrata i elementi Sastavliai prema priloFenoi shemi
2. ucvrséivanje vrata na konstruktorskih Jap p )
.. e . sy montaze.
podlogu kutija, vijci, odvijaé
Montaza ultrazvu¢nog ‘
3 senzora, foto senzora i elementi Strogo vodi racuna o polozaju
) signalnih Zaruljice na konstruktorskih kutija | elemenata koje montiras.
robotska kolica
. . . . | staza, traka za o
d !
4. Pripremi stazu prema skici izoliranie, zid Izbjegni prave kutove!
Spajanje elektromotora i Vlse21lp1 kapelv, po Obrati paZnju na redoslijed izlaza
5. e . Y 1 potrebi odvijac, 1
zaruljica na izlaze sucelja o et sucelja.
klijeSta, sucelje
Spaj anJevtlpkqla, Vlsele.m ka?elv, po Obrati paznju na redoslijed ulaza
6. ultrazvuénog i fotosenzora | potrebi odvijac, sucelia
na ulaze sucelja klijesta, sucelje Ja-
Spaianie sucelia s Pazi na napone i zastitu od
pajanje succija s . | raCunalo, sucelje, strujnog udara! Ukoliko su ostali
7. elektroni¢kim raCunalomi | . . Y. o . . -
. . izvor struje ucenici spojeni na tvoj produzni
1zvorom struje. .y e e v
kabel pazi da ih ne iskljucis.
8. Izrada programa: racunalo, aplikacija Izradi program, prema zadatku.
Pokretanjem programa racunalo. vrata
9 postavljanje vrata u tinkalo ’ ’ Izradi program prema zadatku
poziciju zatvoreno P
Kolica prate crtu od polja racunalo,
10. D do polja C; zaruljice elektromotori, Izradi program, prema zadatku.
trepere zaruljice, senzori
Aktiviranjem foto senzora racunalo. 7aruliica
na vratima, kolica se ’ J1ca, .
11. .. foto senzor , vrata, Izradi program, prema zadatku.
zaustavljaju, dok se vrata .
o kolica
ne otvore, Zaruljice trepere
Kad se vrata otvore, kolica | racunalo, tipkalo - .
12. Ny . Izradi program prema zadatku.
nastavljaju kretanje senzor,
Ultrazvu¢nom detekcijom racunalo. zaruliica
13. zida kolica staju, vrata se ’ J1cd, Izradi program prema zadatku.
1 e s elektromotor, tipkalo
zatvaraju, sve se iskljucuje
14, | Spremi program pod ra¢unalo, USB disk | Spremi na tvrdi disk i USB disk.

imenom ,,drz17¢




Unaprijedi svoj uradak i . . Spremi na tvrdi disk i USB disk.
15. spremi pod imenom racunalo, USB disk Pazi na vriiemel

Ldrz17 1€ drz17 2¢.... jeme:
Napomene:

- kad si zavr$io/la, pripremi obranu rada, a zatim pozovi nastavnika da vrednuje tvoj rad

- pazi na redoslijed radnih operacija

- vodi brigu o pravilnom rasporedu pribora, materijala i tehnicke dokumentacije na radnom
mjestu

- primjeni mjere zastite pri radu

Kao prostor za biljeSke i pripremu obrane rada iskoristi ovaj prostor i pozadine listova (isplaniraj
i zapisi Sto ée§ re¢i u usmenom prikazu rada).




